XI.

Constructia algoritmilor paraleli (II)



Reprezentari ale sistemelor de sarcini

1. graful de sarcini static (ST graf
neorientat cu arf sarcina si muc ie
comunicare noduri sursa pct. de start
. graful aciclic orientat ( nod
sarcina muc ie precedenta comunic.
. graful de comunicare temporal (T
reprezentare i rida pt. identi carea
fazelor sincrone de comunicare si calcul.











































































































































































